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特徴

制御インバータ（MCU含む）を含めたモータのトルク、回転数等の応答性を測定いたします。

モータSTEP応答評価

Cat.No 3D2J-002-00-250723

● モータの追従性評価の一つとしてモータ制御、スイッチング、各電気的時定数、モータの機械的時定数を含めた応答
性があります。
エマージェンシモードなど、モータ出力の過渡性は評価における重要なパラメータです。

● DC、DCブラシレス、ACサーボﾞ等の各種モータを評価できます。

● ご希望の負荷パターン、回転数、トルク、電流、電圧等のパラメータ計測に対応いたします。

● CANなどのシリアルやアナログ等の指令信号と各パラメータを同時測定し、モータ＋制御インバータ（MCU含む）など
の総合評価や個別評価を実施できます。

測定例

測定イメージ

測定事例（回転数立ち上がり測定）

装置 JFE-TEC 5kWモータベンチ

対象
内製ダミーモータ
（イナーシャあり）

測定方法
5kWモータ回転数制御による
応答性評価

到達点 回転数
イナーシャ

なし
イナーシャ

あり
[-] [rpm] [msec] [msec]

10% 50 68.90 69.75
63% 315 131.45 139.75
90% 450 211.15 218.05

100% 500 338.75 388.45

評価点 指令後到達時間

回転数指令値

評価点90％

評価点63％

評価点10％

評価点100％

イナーシャによる
応答性遅れ
を検出Δ8.3msec
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（インバータ）

「イナーシャなし」は
接続切り離し


	スライド番号 1

